SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.03.02.01

REGULACJA WYSOKOSCIOWA STUDZIENEK
SCIEKOWYCH I WOD-KAN.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru regulacji wysokosciowej studzienek sciekowych i wod-kan. w
zwiazku z budowg chodnika w ul. Krynickiej w Poznaniu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt jest stosowana, jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania regulacji wysoko$ciowej
studzienek $ciekowych i wod-kan zwigzanych z dostosowaniem ich rzednych do niwelety
przebudowywanych chodnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z odpowiednimi Polskimi Normami
i STWIORB D-M.00.00.00.

Wpust deszczowy — urzadzenie do odbioru $ciekdw opadowych, sptywajacych do kanatu z
utwardzonej powierzchni terenu.

Studnia rewizyjna - urzadzenie shuzace do inspekcji i eksploatacji urzadzen
kanalizacyjnych.

Studzienka teletechniczna — urzadzenie stuzace do eksploatacji sieci
teletechnicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne".

2. Wyroby budowlane i materialy

Ogodlne wymagania dotyczace stosowanych materiatow, ich transportu i
przechowywania przedstawiono w STWiORB D.00.00.00 Wymagania ogolne.

2.1. Mieszanka betonowa — beton klasy B-30 zgodna z norma PN-B-06250:1988,
nasigkliwo$¢ nie wigksza niz5%, wodoszczelno$¢ co najmniej W8, mrozoodpornosé

F150.
2.2. Wpusty uliczne zeliwne 1 wlazy kanatowe powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-
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H-74080-01 i PN-H-74080-04.

2.3. Woda — nie powinna pochodzi¢ ze zrddet budzacych watpliwosci, powinna by¢
,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie powinna
wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny. Woda
pochodzaca z wodociggu moze by¢ stosowana bez badan laboratoryjnych.

2.4. Deskowanie — powinno zapewni¢ sztywnos$¢ i niezmienno$¢ uktadu

3. Sprzet
Roboty bedg wykonywane recznie.
4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu przedstawiono w STWiORB D.00.00.00.00
Wymagania og6lne. Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki
transportowe, ktére nie spowodujg segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, jej
zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot zawarto w ST D 00.00.00.00 Wymagania
ogolne.

5.1. Projekt Technologii i Organizacji Robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji Robot
oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty.

5.2. Zakres wykonywanych robét przy regulacji studzienek.

Regulacji podlegaja istniejace studzienki zlokalizowane na remontowanym odcinku
drogi. Rzedne wysokos$ciowe nalezy dostosowac do plaszczyzny nowej warstwy Scieralne;.

5.2.1. Roboty rozbiorkowe — =zdjecie wpustu zeliwnego, ocena przydatnosci do
ponownego wbudowania, ewentualnie rozebranie uszkodzonej gornej czesci
studzienki; gruz pochodzacy z rozbidrek nalezy zebra¢ zatadowaé na S$rodki
transportu 1 wywiez¢ poza Teren Budowy bezzwlocznie po zakonczeniu robot.
Stanowi on wlasno$¢ Wykonawcy. Studzienki oczyscic.

5.2.2. Wykonanie deskowania — deskowanie nalezy wykona¢ w taki sposob, wierzch
kraty $ciekowej wpustu byl usytuowany 0,3-0,5 cm ponizej poziomu warstwy
Scieralnej. Deskowanie nalezy pokry¢ $rodkiem zapobiegajacym przyklejaniu
mieszanki betonowej do deskowania ( Separbet lub Olform 2 Iub innym)

5.2.3. Ulozenie betonu — w przygotowanym deskowaniu nalezy utozy¢ mieszanke
betonowa 1 zageSci¢ rgcznie lub w miar¢ mozliwosci z uzyciem wibratora
pograzalnego. Betonowanie powinno by¢ wykonane ze szczeg6lng staranno$cia i
moze by¢ prowadzone w temperaturze nie nizszej niz + 5°C. Zewngtrzne
powierzchnie wykonanych $cianek powinny mie¢ wyglad gladki, zwarty ,
jednorodny.
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5.2.4. Pielegnacja — nalezy zapewni¢ prawidlowa pielegnacje betonu. Bezposrednio po
zakonczeniu betonowania zaleca si¢ pokrycie powierzchni betonu lekkimi
oslonami wodoszczelnymi. Przy temperaturze otoczenia wyzszej od + 5°C
nalezy najpozniej po 12 godzinach od zakonczenia betonowania rozpoczaé
pielggnacje wilgotnosciowa betonu. W czasie dojrzewania betonu elementy nalezy
chroni¢ przed uderzeniami i drganiami.

5.2.5. Rozebranie deskowania — deskowanie nalezy oczysci¢, a wszelkie pozostalosci
po rozbidrce nalezy usung¢ i osadzi¢ wpust zeliwny.

6. Kontrola jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00.

6.1. Sprawdzenie i1 kontrola jako$ci robot

6.1.1 Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ recepte betonu 1
przedstawi¢ do akceptacji Inzynierowi.

Kontrola jako$ci wykonania regulacji studzienek polega na sprawdzeniu:
- prawidlowos$ci wykonania poszczegdlnych czynnosci,
- oczyszczeniu studzienek,

- prawidlowosci osadzenia wpustow zeliwnych — 0,5 cm ponizej poziomu warstwy
$cieralnej

7. Obmiar robot

1.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt.
7.

1.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest jedna sztuka (szt.)) wyregulowanej studzienki. Obmiar
przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo wykonanych
niezaakceptowanych przez Inzyniera ilosci.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, STWIORB
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie wymagania wg pkt. 6 zostaty spetnione.

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Ptatno$¢ powinna nastapi¢ zgodnie z ST D 00.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” na podstawie
jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét.

Cena wykonanych robdt obejmuje:

- sporzadzenie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia
Jako$ci
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- roboty przygotowawcze, oznakowanie robot,

- dostarczenie potrzebnych materialow i sprzetu,

- zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidlowego
wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- zdemontowanie wpustéw ulicznych

- regulacja studzienek betonem, zamontowanie wpustow zeliwnych,
- oczyszczenie studzienek, uporzagdkowanie terenu,

- odwiezienie oznakowania i sprzetu po wykonanych robotach,
- przeprowadzenie wymaganych ST badan.

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakoéw i1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach(Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181)-zat.nr4.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003 r Nr 47 poz. 401, ze
zmianami.)
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